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Dinaminis sildymo ir vesinimo
sistemy hidraulinis balansavimas
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Nesubalansuota sistema

Per salta

Subalansuota sistema

Per karsta

Dinaminis hidraulinis balansavimas gerokai sutrum-
pina balansavimo laika ir suteikia galimybe Sildymo
ir vésinimo sistemoms optimaliai veikti net kintant

ju darbo busenai.

Hidraulinis atskiry Sildymo ir vésinimo sis-
temos atsaky (stovy) balansavimas - viena
svarbiausiy salygy, uztikrinanciy efektyvy
energijos vartojimg sistemos eksploatavi-
mo metu. Netinkamas Sildymo arba vésini-
mo Silumnesio srauty paskirstymas stipriai
didina energijos sanaudas ir kartu mazina
siy sistemy teikiamg komforta.

Per metus eksploatuojant Sildymo ir vési-
nimo sistemas nuolat kinta jy darbo base-
na. DidZiaja laiko dalj sistemos veikia dali-
nés apkrovos rezimu. Bet batina atsizvelg-
ti ir j ju eksploatavima pilnutine apkrova.
Esamos sistemos turi bati hidrauliskai su-
balansuotos, esant abiem eksploatavimo
rezimams.
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Balansinis voztuvas
+Hydrocontrol VTR

Diferencinio slégio reguliatorius
,Hydromat DTR"



Sistemos pavyzdys: dinaminio hidraulinio balansavimo jrangos derinys

DINAMINIAM
BALANSAVIMUI NAUDOJAMA

S1,,OVENTROP” JRANGA:

» balansinis voztuvas ,Hydrocontrol
VTR", naudojamas kaip matavi-
mo voztuvas. Taip pat jis gali bati
naudojamas ir kaip droseliuojanti
armatura;

» diferencinio slégio reguliatorius
,Hydromat DTR’, butinas pastoviai
palaikant minimaliai reikiama sto-
vo slégiy skirtuma.

HIDRAULINIS BALANSAVIMAS
Patirtis rodo, kad hidrauliniam balansavi-
mui gali prireikti daug sgnaudy. Atliekant
hidraulinj balansavima jprastais balansa-
vimo metodais daznai reikia keletg karty
apeiti sistema, kol pasiekiamas norimas
rezultatas. Taip yra dél to, kad pakeitus
vieno balansinio voZtuvo nuostatas iskart
pasikeicia srautas kituose stovuose.

Jei atliekant pirmojo sureguliuoto balan-
sinio voztuvo kontrolinj matavima nusta-
tomas per didelis srauto nuokrypis nuo
reikiamo dydzio, reikia vél apeiti sistemos
balansinius voztuvus ir juos dar karta su-
balansuoti. O tam prireikia daug laiko ir
darbo sanaudy.

Tinkamai parinkus balansinius voztuvus ir
balansavimo metodus, galima gerokai su-
mazinti Sias sgnaudas.

Todél ,Oventrop” teikia pirmenybe dina-
miniam balansavimui. To salyga - nau-
doti balansinius voztuvus (pvz., ,Hydro-
control VTR/MTR") tiekiamajam srautui,
o diferencinio slégio reguliatorius (pvz.,
+Hydromat DTR") - grjZztamajam srautui.
Balansinis voztuvas turi turéti matavimo

adapterj, skirta diferencinio slégio regu-
liatoriaus impulsiniam vamzdeliui ir ma-
tavimo prietaiso antgaliui prijungti.

Dinaminis balansavimas grindziamas sto-
vo srauto reguliavimu. Tam diferencinio
slégio reguliatoriuje nustatomas butinas
minimalus diferencinis slégis (prireikus
derinamas su isankstine balansinio voztu-
vo nuostata). Sio metodo pranasumas tas,
kad kiekvieng stova reikia sureguliuoti tik
vieng karta. Dél to darbo ir laiko sanaudos
sumazéja iki minimumo. Vieng karta nu-
stacius reikiama srautg, diferencinio slégio
reguliatorius Siam srautui neleidzia kisti,
net jei kiti stovai dar balansuojami.

DINAMINIO BALANSAVIMO
METODAS IR MATAVIMO

PRIETAISO NAUDOJIMAS

» Apskaiciuoti kiekvienam stovui
reikiama srauta (vardines vertes).

» Atidaryti termostatinius voztuvus
(nuimti termostatine galva) ir atlik-
ti termostatiniy voztuvy isankstinj
nustatyma.

» Nustatyti siurblio nominaliajg galia
/ iSvystoma pakeélimo aukstj.

» Pradéti balansuoti nuo artimiausio
siurbliui stovo.

» ,Oventrop” matavimo kompiuterj
,OV-DMC 2“ prijungti prie balansi-
nio voztuvo ir, pastarajj naudojant
kaip matavimo diafragma, iSma-
tuoti pratekantj srautg (nuolatinis
srauto matavimas).

» Reikiamg srauta nustatyti dife-
rencinio slégio reguliatoriumi,
keiciant tiekiamojo ir grjztanciojo
srauto stovy slégiy skirtuma.
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Dinaminis balansavimas

Naujos kartos ,Oventrop” matavimo jren-
giniu ,OV-DMPC’, turin¢iu USB jungtj, ba-
lansavimo procesg galima dar labiau supa-
prastinti.

Su prietaiso ,OV-DMPC” matavimo kei-
tikliu, jungiamu prie USB lizdo, matuo-
jamas slégiy skirtumas ir nuolat apskai-
¢iuojamas stovu cirkuliuojantis srautas.

Keic¢iant stovo slégiy skirtuma (sukant
diferencinio srauto reguliatoriaus,,Hydro-
mat DTR” rankenéle) keiciasi ir srautas, kol
pasiekiama pageidaujama vardiné verteé.

Taip nustatomas pilnutinés apkrovos di-
ferencinis darbo slégis, nevirsijamas net ir
esant dalinei apkrovai.

ISVADA

Dinaminis balansavimas - tai idealus
sprendimas, norint sureguliuoti $ildymo
ir vésinimo sistemy stovy srautus. Balan-
sinio voztuvo ir diferencinio slégio regu-
liatoriaus derinys suteikia galimybe sure-
guliuoti sistemga, kad ji optimaliai veikty,
kintant darbo bdsenai (esant dalinei ir
pilnutinei apkrovai). Siuo atveju reguliuo-
jami tiek srautai, tiek slégiy skirtumas.
Pastarasis svarbus esant sistemos dalinei
apkrovai. Dél to iSvengiama reguliavimo
voztuvy triuksmy (pvz., termostatiniuose
voztuvuose). B
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